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Behalter-Rucknahmeautomat 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung fur die RQcknahme von Behaltern z.B. 
von Dosen und Flaschen aus Glas, Kunststoff oder Metall sowie eine Einheit 

5 fQr Rucknahmeautomaten fur Behaiter, wobei die Behaiter mit Hilfe einer 
Fdrdereinrichtung in liegender Position zu einer Identifizierungseinrichtung 
transportiert werden, in der die charakteristischen Daten der Behaiter erfasst 
werden. Insbesondere soli unterschieden werden, ob es sich um einen Ein- 
weg- oder einen Mehrwegbehalter handelt, da diese unterschiedlichen 

10 Weiterbehandlungseinrichtungen zugefuhrt werden. 

Aus der DE 201 12 651 U1 ist eine Einheit fUr Behalter- 
Rucknahmeautomaten bekannt, die aus zwei endlosen Forderbandern be- 
steht, die V-f6rmig angeordnet sind, so dass beispielsweise eine Flasche 
oder eine Dose auf diesen Forderbandern in Richtung ihrer Langsachse 

is transportiert werden kann. Unterhalb der Forderbander sind zwei Walzen 
angeordnet, die durch einen Drehantrieb antreibbar sind. Die FOrderbander 
kdnnen verschwenkt werden, so dass der Behaiter auf die Walzen fallt und 
von diesen gedreht wird. Dabei erkennt ein oberhalb der FOrdereinheit ange- 
brachter Detektor einen Identifikationscode wie einen Barcode auf dem Be- 

20 halter. Nach der Erkennung des Barcodes werden die Fdrderbander wieder- 
um verschwenkt, wobei der auf den Walzen gelagerte Behaiter wieder ange- 
hoben und dann von den FSrderbandern weitergeleitet wird. 

Aus der EP 1 167 247 B1 ist eine Einrichtung bekannt, bei der die Transport- 
bander fur die Translationsbewegung in die Walzen for die Rotationsbewe- 
25 gung des Behalters integriert sind , so dass wahrend der Rotationsbewegung 
der Walzen die F6rderbander mitbewegt werden. 
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Bei den bekannten Fdrder- und Dreheinheiten filr BehSlter wie Flaschen Oder 
Dosen ist jedoch der Aufbau aufwendig und kompliziert. Insbesondere der 
Mechanismus zum Verkippen der Fdrderer ist mechanisch aufwendig kon- 
struiert und im Dauerbetrieb aufgrund von Verschleifterscheinungen sehr 
5 stdranfallig. Auch die andere Losung ist aufwendig, da diese Forderbander 
mit den umlaufenden Umlenkrollen wahrend der Rotationsbewegung der 
Walzen mitrotieren und daher kompliziert angetrieben sind. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine Einheit fur Behalter- 
RQcknahmeautomaten bereitzustellen, die sich durch einen einfacheren und 
10 stabileren mechanischen Aufbau auszeichnet und insgesamt kostengOnstiger 
. zu fertigen ist. 

Diese Aufgabe wird gemaR der Erfindung bei der Einheit fur Behalter- 
Rucknahmeautomaten dadurch geldst, dass die Walzen als Hohlkbrper 
ausgebildet sind und zumindest einen Durchbruch in Langsrichtung aufwei- 
15 sen. In den Walzen ist jeweils zumindest eine Fdrdereinrichtung angeordnet, 
wobei das Fdrderband im Bereich des Durchbruchs angeordnet ist. Die Rota- 
tionswalzen und die Fdrdereinrichtung sind getrennt gelagert, wobei bei der 
Drehung der Rotationswalzen die Mantelflache der Walzen das Forderband 
der Fdrdereinrichtung Qbergreift. 

20 Die erfindungsgemaBe L6sung hat den Vorteil, dass durch die Ausbildung 
der Walzen als Hohlkorper und die Integration einer Fordervorrichtung in den 
Hohlraum der Rotationswalzen eine kompakte und baulich einfache Einheit 
geschaffen worden ist. Die Walzen fur die Rotation des BehaJters und die 
Fordervorrichtung fur den transversalen Transport des Behalters sind unab- 

25 hangig voneinander ansteuerbar, so dass beim Drehen der Walzen die Fdr- 
dereinrichtung nicht mitbewegt wird. Im Unterschied zu einer vollstandigen 
Integration des Fdrderbandes in einer Drehwalze kann der Antriebsmotor bei 
der erfindungsgemaSen Losung auf einfache Weise auderhalb der Rotati- 
onswalzen angebracht werden. Die Anordnung hat den Vorteil, dass die Po- 
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sition des Forderbandes fixiert ist und sich wahrend der Rotationsbewegung 
der Walzen nicht andert. AuBer den Antriebsmotoren fur die Walzen und die 
Forderbander sind keine zusatzlichen Motoren fQr die Kipp- oder Schwenk- 
bewegungen erforderlich. Da nur ein Motor fQr die Bewegung der Forderban- 

5 der erforderlich ist, kann eine Synchronisierung der Bewegung beider F6r- 
derbander sichergestellt werden. Der BehaJter wird in der Transportstellung 
von den Forderbandern transportiert. Werden die Walzen gedreht, so wird 
die Flasche durch die Mantelflachen der Walzen gering angehoben und von 
den Walzen gedreht, so dass ein uber den Walzen angeordneter Detektor 

10 ein auf dem Behalter angebrachtes Identifikationsmerkmal erfassen kann. 
Insgesamt ist die Einheit sehr service- und wartungsfreundlich, da die einzel- 
nen Komponenten leicht zugSnglich sind. 

GemaB eines weiteren Aspekts der Erfindung wird ein Verfahren zur Hand- 
habung von Behaltern in liegender Stellung nach Anspruch 13 sowie Vorrich- 
15 tungen zur Handhabung von Behaltern in liegender Stellung nach den An- 
spruchen 15 und 17 angegeben. 

Aus der WO 98/02853 ist eine Vorrichtung bekannt, bei der ein V-f6rmiger 
Forderer Flussigkeitsbehalter liegend transportiert. Mit Hilfe einer Detektor- 
einheit werden charakteristische Merkmale des Behalters, wie z.B. die Kontur 

20 oder ein Identifikationscode erfasst. Mit Hilfe des V-f6rmigen Forderers kOn- 
nen eingegebene Behalter wieder in die vorgeordnete Position oder Beschi- 
ckungsposition zuruckgefuhrt werden. Oberhalb des Forderers sind Rotati- 
onswalzen mit ortsbeweglichen Drehlagern angeordnet, die unter Abstands- 
verSnderung seitlich aufeinander zu und voneinander weg bewegbar sind. 

25 Bei der Bewegung mit Abstandsverringerung wird ein Behalter vom F6rderer 
hochgehoben und gedreht, so dass ein Identifikationscode von der Detektor- 
einheit gelesen werden kann. Werden die Rotationswalzen auseinander be- 
wegt, so fallen sie auf den V-formigen FSrderer herab und konnen von dort in 
Richtung der LSngsachse der Behalter weiter transportiert werden. Diese 

30 Vorrichtung benotigt einen aufwendigen Bewegungsmechanismus zum seitli- 
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chen Bewegen der Rotationswalzen und hierfur den erforderlichen Bauraum 
und Bewegungsraum, was die BaugroRe der gesamten Vorrichtung und auch 
ihre Stability negativ beeinflusst. 

Das Dokument WO 02/12095 A1 bildet den Oberbegriff fUr den Verfahrens- 
5 anspruch 13. Bei dem Verfahren nach diesem Dokument konnen zwei Forde- 
rer mit zugehorigen Forderbandern zwei Stellungen einnehmen. In einer ers- 
ten Stellung, in der die F6rderbander eine V-Form bilden, liegt der Behalter 
auf den Forderbandern auf. Aus dieser Stellung werden die FSrderer und die 
zugehorigen Forderbander auseinanderbewegt, so dass in der dann einge- 
10 nommenen zweiten Stellung Raum freigegeben wird fur unterhalb der F6r- 
derbSnder angeordnete Rotationswalzen mit ortsfesten Drehlagern. Der Be- 
halter fallt infolge seiner Gewichtskraft nach unten auf diese Rotationswalzen 
und wird durch diese gedreht, urn mit Hilfe eines Codelesers den auf den 
Behalter angebrachten Identifikatikonscode lesen zu konnen. AnschlieSend 
is werden die Fbrderer mit den Forderbandern wieder in die erste Stellung ver- 
schwenkt, wodurch der Behalter von den Rotationswalzen hochgehoben 
wird. Er kann dann in Richtung seiner LSngsachse weiter geffirdert werden. 
Die seitliche Bewegung der Forderbander erfordert einen aufwendigen Be- 
wegungsmechanismus und einen zugehdrigen groBen Bauraum. 

20 Die WO 02/12095 A1 sowie die DE-A-201 12 651 beschreiben weiterhin eine 
Vorrichtung zur Handhabung von FIQssigkeitsbehaltern nach dem jeweiligen 
Oberbegriff der AnsprQche 15 und 17. Diese Vorrichtung soil mechanisch 
einfach aufgebaut sein und die Priifung von Dosen oder Flaschen mit belie- 
bigem Oder wesentlich unterschiedlichem Querschnitt ermoglichen. Solche 

25 Behalterformen konnen charakteristische Merkmale und Konturen aufweisen, 
die erst bei Drehung des Behalters von einem bestimmten Erfassungswinkel 
einer Detektoreinheit aus erkennbar werden. Daher erfasst die Detektorein- 
heit charakteristische Merkmale des Behalters, wie z.B. der Kontur, des Iden- 
tifikationscodes oder Shnlichem, wahrend der Drehung des Behalters. Auch 

30 bei dieser Vorrichtung sind Mittel vorgesehen, urn die beiden Forderbander 
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aus einer ersten Stellung, in welcher sie den Behalter stotzen, seitlich aus- 
einander in eine zweite Stellung zu bewegen, so dass im Zwischenraum zwi- 
schen den FSrderbSndern ein Paar Rotationswalzen mit ortsfesten Drehla- 
gern zum Vorschein kommt. Der Behalter fallt auf diese Rotationswalzen 
5 herab und es erfolgt dann wShrend der Drehung des Behalters das Erfassen 
seiner charakteristischen Merkmale mit Hilfe der Detektoreinheit. Auch diese 
Vorrichtung benotigt einen aufwendigen Bewegungsmechanismus fQr die 
seitliche Bewegung der FQrderbander und den zugeharigen Bauraum. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren und Vorrichtungen anzugeben, 
10 die im Betrieb eine hone Zuverlassigkeit bieten, konstruktiv eine kompakte 
Bauform ermoglichen sowie insgesamt service- und wartungsfreundlicher 
sind. 

Bei den Losungen nach dem Verfahrensanspruch 13 und den Vomchtungs- 
anspruchen 15 und 17 wird im Unterschied zum Stand der Technik ein neuer 

15 Weg eingeschlagen. Die Rotationswalzen sind als HohlkSrper ausgebildet 
und haben ortsfest angeordnete Drehlager. Die Rotationswalzen konnen bei- 
spielsweise in Drehlagern gelagert sein, die starr mit dem Gehause eines 
RQckgabeautomaten verbunden sind. Die relative Lage der Drehachsen der 
Rotationswalzen zueinander verSndert sich wahrend des Betriebs nicht. Wei- 

20 terhin ist innerhalb einer jeden Rotationswalze der Forderer ortsfest ange- 
ordnet. Das zugehSrige FQrdergestell, welches das FQrderband tragt, kann 
beispielsweise starr mit dem Gehause des RQckgabeautomaten verbunden 
sein. Die Forderbander der beiden Forderer bilden miteinander eine V-Form. 
Wahrend des Betriebs sindern die Forderer ihre relative Lage zueinander, 

25 anders als bei dem Gegenstand nach der WO 02/1 2095 A1 , nicht, d.h. die V- 
Form wird wahrend des gesamten Betriebs beibehalten. Demgemali wird ein 
zusatzlicher Bewegungsmechanismus zum Verschwenken der Forderbander 
(wie bei der WO 02/12095 A1) oder ein zusatzlicher Bewegungsmechanis- 
mus zum Verschwenken der Rotationswalzen (wie bei der WO 98/02853 A1) 

30 nicht benotigt. Daher kann der Antriebsmotor bei der erfindungsgemaBen 
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LSsung auf einfache Weise auBerhalb der Rotationswalzen angebracht wer- 
den. Die Anordnung hat den Vorteil, dass die Position des Forderbandes fi- 
xiert ist und sich wahrend der Rotationsbewegung der Walzen nicht andert. 
Aulier den Antriebsmotoren fQr die Walzen und die Forderbander sind keine 

5 zusatzlichen Motoren fur die Kipp- Oder Schwenkbewegungen erforderlich. 
Da nur ein Motor fur die Bewegung der Forderbander erforderlich ist, kann 
eine Synchronisierung der Bewegung beider Forderbander sichergestellt 
werden. Der technische Aufwand ist demgemaS bei dieser erfindungsgema- 
Sen Ldsung verringert und die mechanische Stabilitat sowie die Betriebszu- 

io verl§ssigkeit verbessert. Jede Rotationswalze hat in ihrer Mantelflache in 
Langsrichtung einen Durchbruch. In der ersten Stellung, in der der Behalter 
auf den FSrderbandern aufliegt, ragt der Behalter mit seiner Umfangsflache 
in den Innenraum der Rotationswalze. Bei Drehung der Rotationswalze 
... ubergreift die Mantelflache das Forderband und deckt_ dieses schiltzend ab. 

is Durch die Einbeziehung der FSrderbander in die Rotationswalzen und die 
Anordnung ortsfester FSrderer und'ortsf ester Drehlager fur die Rotationswal- 
zen wird eine kleine, kompakte Bauform erreicht. Insgesamt ist die Einheit 
sehr service- und wartungsfreundlich, da die einzelnen Komponenten leicht 
erreichbar sind. 

20 Die in Anspruch 14 beschriebenen Malinahmen ermSglichen eine Beschleu- 
nigung des Identifikationsprozesses. Ein Drehen des Behalters kann entfal- 
len, wenn der Identifikationscode bereits in der ersten Stellung erfassbar ist. 

Die Mafcnahmen nach Anspruch 16 stellen sicher, dass die Detektoreinheit 
die Kontur des Behalters genau erfassen kann. An die Detektoreinheit, z.B. 
25 eine Kamera, werden bei dieser Ausfuhrungsform keine hohen Anforderun- 
gen an die Verarbeitungsgeschwindigkeit gestellt. 

Weitere Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Be- 
schreibung und der Zeichnung. 
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In der Zeichnung zeigen: 

Fig. 1: eine schematische Stirnansicht einer ersten Ausfuhrungsform 
der erfindungsgemaGen Einheit fUr einen RQcknahmeautoma- 
ten fOr BehSlter in der neutralen Position ftir den Transport des 
5 BehSlters; 

Fig. 2: eine Schragansicht der Einheit aus Fig. 1; 

Fig. 3: eine Ansicht von unten der Einheit aus Fig. 1 ; 

Fig. 4: eine Seitenansicht der Einheit aus Fig. 1 mit einem 

Flussigkeitsbehalter; 
10 Fig. 5 eine rechte Schragansicht einer zweiten AusfOhrungsform der 

Einheit; 

Fig. 6 eine linke Schragansicht der Einheit aus Fig. 5. 



In Fig. 1 ist eine erfindungsgemalie Einheit fur Behalter- 
15 ROcknahmeautomaten fur den Transport und die Rotation von Behaltern wie 
Flaschen und Dosen in liegender Stellung dargestellt. Eine solche Einheit 
befindet sich in einem Automaten zur Ruckgabe von Behaltern wie Glasfla- 
schen, PET-Flaschen und Dosen. Die Behalter werden durch eine Eingabe- 
effnung im Gehause des Automaten, die hier nicht dargestellt ist, auf die 
20 Transporteinheit gelegt. Die Einheit besteht aus zwei Walzen 1 und 2, die urn 
Achsen 3 und 4 drehbar sind. Die Walzen 1, 2 sind hohlformig ausgebildet 
und weisen in ihrer Mantelflache 5 jeweils einen Durchbruch 6 auf. In den 
Walzen 1, 2 ist jeweils eine Fordervorrichtung 7, 8 angeordnet. Die FSrder- 
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vorrichtungen 7, 8 weisen jeweils ein FSrderband 9 auf, das Ober Umlenkrol- 
len 10 gefuhrt wird. Die Fordervorrichtung 7, 8 ist derart in den Walzen 1,2 
angeordnet, dass sich das FSrderband 9 etwas unterhalb der Mantelflache 5 
der Walzen 5 im Bereich des Durchbruchs 6 befindet. In der Transportstel- 

s lung, wie dies in Fig. 4 dargestellt ist, runt ein Behaiter 11 auf den F6rder- 
bandern 9 der Fordervorrichtungen 7, 8, die zueinander in einem Winkel von 
ca. 120 Grad und somit V-formig angeordnet sind. Der Antrieb der Fdrdervor- 
richtungen 7, 8 erfolgt vorteilhafterweise durch einen gemeinsamen Elektro- 
motor 12 und eine Kupplung 13. Oberdas FOrdersystem 7, 8 kann ein Behal- 

10 ter in seiner Langsrichtung transportiert werden. Die Umlenkrollen 10 der 
Fordervorrichtungen 7, 8 sind an StUtzen 14 befestigt, die fest mit einem im 
Behalter-ROcknahmeautomaten angeordneten Grundgestell verbunden sind, 
so dass die Position der F6rdervorrichtungen 7, 8 fixiert ist. 

Die Rotationswalzen 1 ,2 slfrd in einem an der Mantelflache 5 angreifenden 
is Lagergestell 15 drehbeweglich gelagert. Vorzugsweise sind die Rotations- 
walzen 1,2 zwischen zwei Lagergestellen 15 gelagert, urn eine erhdhte Stabi- 
lity der Lagerung der Walzen 1, 2 zu erreichen, Vorteilhafterweise sind die 
Walzen 1, 2 an einer Stirnseite mit einem Zahnkranz 16 zum Antrieb der 
Walzen 1, 2 versehen. Die Lagerung der Walzen 1,2 an der Antriebsseite 
20 kann entweder ebenfalls durch das Lagergestell 15 oder aber durch eine La- 
gerung an der Zahnkranzachse 17 erfolgen. Ober ein Zahnrad 18, das mit 
den beiden Zahnkranzen 16 der Walzen 1, 2 im Eingriff steht, k6nnen die 
Walzen 1, 2 in Rotation versetzt werden. Das Zahnrad 18 wird wiederum 
durch einen zweiten Motor 199 angetrieben. Insbesondere kann der An- 
25 triebsmotor 1 9 fOr den Antrieb der Walzen 1 , 2 in einfacher Weise auBerhalb 
der Walze angebracht werden. Werden die Rotationswalzen 1 , 2 in Rotation 
versetzt, so bewegt sich die Mantelflache 5 der Walzen 1, 2 Ober das For- 
derband 9 der jeweiligen Fordervorrichtung 7, 8 hinweg. Ein auf den Fcrder- 
bandern 9 der Fordervorrichtung 7, 8 transportierter Behaiter 1 1 wird durch 
so die Mantelflache 5 der Walze 1, 2 geringfOgig angehoben und lagert nun auf 
den Manteloberflachen 5 der beiden Walzen 1,2. Durch die gleichsinnige 
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Drehbewegung der Walzen 1 , 2 wird nun der Behalter 1 1 in Rotation ver- 
setzt, so dass ein oberhalb der Walzen 1, 2 angeordneter Detektor wie ein 
Scanner - hier nicht dargestellt - ein an dem Behalter angebrachtes Identifi- 
kationsmerkmal wie beispielsweise einen Barcode oder eine andere optische 

s Codierung erfassen kann, sobald das Merkmal in den Erfassungsbereich des 
Detektors kommt. Wahrend der Rotationsbewegung der Walzen 1 , 2 stehen 
vorteilhafterweise die Forderbander 9 der Fordervorrichtungen 7, 8 still. Es ist 
jedoch auch denkbar, dass die Forderbander 9 wahrend der Drehbewegung 
der Walzen 1 , 2 nicht angehalten werden. Da die Rotationswaizen 1 , 2 und 

10 die Fordervorrichtungen 7, 8 voneinander unabhangig gelagert sind, ist die 
Drehbewegung der Walzen 1 , 2 und die Bewegung der Forderbander 9 der 
Fordervorrichtungen 7, 8 unabhangig voneinander durchfuhrbar. Da die For- 
dervorrichtungen 7,8 nur von einem Motor angetrieben werden, ist eine Syn- 
chronisierung der Forderbewegiing der Fordervorrichtungen 7,8 sicherge- 

15 stellt. 

Durch den gemeinsamen Zugriff des Zahnrades 18 auf die beiden Zahnkran- 
" ze 16 ist sichergestellt, dass die relative Stellung der Walzen 1, 2 im Hinblick 
auf den Durchbruch 6 parallel angesteuert werden kann. Nach einer vollen 
Umdrehung der Walzen 1, 2 befinden sich die DurchbrUche 6 der Walzen 1,2 

20 wieder unmittelbar oberhalb des Forderbandes 9, so dass der Behalter 1 1 
nach dem Stoppen der Drehbewegung wieder auf die Forderbander 9 der 
Fordervorrichtungen 7, 8 sinkt. In Abhangigkeit vom Behalterdurchmesser ist 
gegebenenfalls eine zwei- oder mehrfache Drehung der Walzen 1, 2 erfor- 
derlich, urn ein Identifikationsmerkmal an dem Behalter 1 1 erkennen zu kOn- 

25 nen. Die Forderbander 9 werden wieder in Bewegung versetzt und der Be- 
halter 11 wird weitertransportiert. Wurde durch den Detektor festgestellt, 
dass es sich urn einen Behalter 11 handelt, fur den ein Pfand auszahlbar ist, 
so wird der Behalter 1 1 an einen der Transportvorrichtung nachgeordneten 
Ort gefuhrt. Wird hingegen festgestellt, dass es sich urn einen Behalter 1 1 

30 handelt, fur den kein Pfand ausgezahlt wird, so wird der Behalter 11 von der 
Transportvorrichtung wieder in Richtung des Eingabebereichs transportiert. 
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In einer weiteren AusfQhrungsform, die in den Fig. 5 und 6 dargestellt ist, 
sind die Walzen 1,2 nicht aus einem Rohr gefertigt, sondern bestehen aus 
einzelnen streifenfQrmigen Segmenten 20, die in Langsrichtung der Walzen 
1,2 angeordnet sind und die Mantelflache 5 der Walzen 1,2 ausbilden. Die 

5 Segmente 20 sind im wesentlichen kreisformig gebogen, so dass sie Teilstu- 
cke der zylinderformigen Mantelflache 5 ausbilden. Die Segmente 20 sind an 
den beiden Enden jeweils auf ringformigen Stutzkorpern 21 aufgeschraubt. 
Hierdurch wird eine fertigungstechnisch einfachere Herstellung der Walzen 
1,2 ermSglicht. Des weiteren kann vorgesehen sein, die Mantelflache 5 der 

10 Walzen 1 ,2 mit einer Beschichtung zu versehen, um den Reibschluss zwi- 
schen den Walzen 1 ,2 und dem Behalter 1 1 zu beeinflussen sowie um Lauf- 
gerausche der Flasche wahrend der Rotation abzumildern. 

DarUber hinaus ist in dieser Ausfuhrungsform vorgesehen, die Umlenkrollen 
10 der Forderbander 9 mittels eines gekoppelten Riemenantriebs 22 anzu- 

i5 treiben und hierdurch eine synchrone Bewegung der Forderbander 9 zu er- 
moglichen. Die Umlenkrollen 10 der Fordervorrichtung 7,8 sind mit einer 
Nut 23 for die Riemen 24" versehen. Die Riemen 24 umgreifen eine am 
Motor 1 2 angeordnete Umlenkscheibe 25 und werden von zwei weiteren Um- 
lenkrollen 26 gefuhrt. Eine Welle 27 verbindet die Umlenkscheibe 25 mit ei- 

20 ner Umlenkscheibe 28 fur den Antrieb der zweiten Fdrdervorrichtung 7. Ein 
gekoppelter Riemenantrieb 22 hat gegenOber einer Kupplung 13 den Vorteil, 
dass er weniger stfiranfallig ist und somit fur den Dauerbetrieb besser geeig- 
net ist. Die Rader und Riemen des Riemenantriebs 22 liegen zudem in einem 
Bereich, der weniger schmutzanfailig ist als der Zwischenbereich zwischen 

25 den Walzen 1 ,2, da hier durch die mit Restflussigkeit gefOllten Flaschen Ver- 
schmutzungen durch austretende FiUssigkeit auftreten konnen. 
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Anspruche 

1 . Einheit fur Behalter-ROcknahmeautomaten fur die ROckgabe von Be- 
haltern in liegender Position, insbesondere Flaschen oder Dosen, mit 

s einer Fordervorrichtung (7, 8) mit einem FOrderband (9) zum Trans- 

port der Behalter in Richtung ihrer Langsachse, und mit Rotationswal- 
zen (1 , 2) mit einer Mantelflache (5), die aus einer neutralen Position 
in eine Identifizierungsposition uberfuhrbar sind, in^der sie den Behal- 
ter au&er Eingriff mit der Fordervorrichtung (7, 8) bringen und ihn in 

io Drehung versetzen, dadurch gekennzeichnet, dass 

a. die-Walzen (1., 2) jeweils als Hohlkorper ausgebildet sind und 
zumindest einen Durchbruch (6) in Langsrichtung aufweisen, 

b. in den VValzen (1 , 2) jeweils zumindest eine F6rdereinrichtung 
(7, 8) angeordnet ist und das FSrderband (9) im Bereich des 

is Durchbruchs (6) angeordnet ist, 

c. die Rotationswalzen (1, 2) und die Fordereinrichtung (7,8) ge- 
trennt gelagert sind, wobei bei der Drehung der Rotationswal- 
zen (1, 2) die Mantelflache (5) der Walzen (1,2) das Forder- 
band (9) der Fordereinrichtung (7, 8) Qbergreifen. 

20 2. Einheit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die F6rder- 
bander (9) der Fordervorrichtungen (7,8) V-formig angeordnet sind. 

3. Einheit nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Forderband (9) Dber Umlenkrollen (10) gefQhrt ist, die an StOtzen (14) 
angelenkt sind. 
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4. Einheit nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Rotationswalzen (1, 2) an ihrer Stirnseite mit einem 
Zahnkranz (16) versehen sind, die von einem Zahnrad (18) angetrie- 
ben werden. 

5 5. Einheit nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Zahnrad 
(18) von einem Motor (19) angetrieben wird. 

6. Einheit nach einem der vorangehenden AnsprQche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Walzen (1, 2) aus einer neutralen Position, in der 
die Durchbriiche (6) sich oberhalb der FSrderbander (9) befinden und 

10 die ForderbSnder (9) eine V-formige Rinne zur Aufnahme und zum 

Transport des Behalters (11) bilden, beim gleichsinnigen Drehen urn 
- ihre Achse (3, 4) in eine Identifizierungsposition uberfuhrbar sind, in 
"' der der Behalter (11) von den Forderbandern (9) freikommt Und auf 
die rotierenden Mantelflachen (5) der Walzen (1, 2) gelangt und dort 
is gedrehtwird. 

7. Einheit nach einem der vorangehenden Anspriiche, gekennzeichnet 
durch eine Detektoreinheit zum Erfassen eines Identifikationsmerk- 
mals des Behaiters (11) wahrend der Drehung des Behalters (11) auf 
den Walzen (1 , 2). 

20 8. Einheit nach einem oder mehreren der vorangehenden AnsprQche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Rotationswalzen (1,2) aus streifen- 
fdrmigen Segmenten (2a) bestehen, die in LSngsrichtung der Walzen 
(1 ,2) angeordnet sind. 

9. Einheit nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Segmen- 
25 te (20) im wesentlichen kreisformig gebogen sind. 
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"lO.Einheit nach einem oder mehreren der vorangehenden AnsprOche, 
gekennzeichnet durch einen gekoppelten Riemenantrieb (22) zum An- 
treiben der Forderbander (9) der Fordervorrichtungen (7,8). 

H.Einheit nach einem oder mehreren der vorangehenden Anspruche, 
5 dadurch gekennzeichnet, dass die Mantelflache (5) der Rotationswal- 

zen (1 ,2) mit einer Beschichtung versehen ist. 

12. Vorrichtung zur RQcknahme von Behaltern mit einer Eingabeeinheit 
fUr die RQckgabe von Behaltern in liegender Position, insbesondere 
Flaschen oder Dosen nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 

io 11. 

13. Verfahren zur Handhabung von Behaltern in liegender Stellung, wie 
z.B. Dosen oder Flaschen, mit den folgenden Merkmalen: 

- ein Behalter 1st auf einer Fordereinrichtung anbfingbar, die einen 
ersten Ffirderer (7) und einen zweiten Fdrderer (8) mit jeweils ei- 

15 nem FQrderband (9) umfasst, wobei die Forderbander (9) im we- 

sentlichen eine V-Form bilden, 

-die Kontur des Behalters wird mit Hilfe einer behalterde- 
tektierenden Einheit erfasst, 

- der Behalter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
20 Forderbandern (9) aufliegt, in eine zweite Stellung gebracht, in 

der er auf den Mantelflachen zweier Rotationswalzen (1, 2) auf- 
liegt und von diesen gedreht wird, 

-die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer relativen 
Lage zueinander ortsfest angeordnet werden, 

25 . ein Codeleser erfasst einen auf dem Behalter angebrachten I- 

dentifikationscode, 
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- abhangig vom Erfassen des Identifikationscodes wird der Behai- 
ter in der ersten Stellung entweder an einen den F6rderern (7, 8) 
nachgeordneten Ort gefuhrt, 

- Oder der Behalter wird in eine den Forderern (7, 8) vorgeordnete 
Postion oder Beschickungsposition zuruckgefuhrt, 

dadurch gekennzeichnet, 

-dass die Rotationswalzen (1, 2) jeweils als Hohlkorper ausgebil- 
det werden und in der Mantelflache (5) in Langsrichtung einen 
Durchbruch (6) enthalten, 

- der erste Forderer (7) und der zweite FSrderer (8) im Inneren der 
Rotationswalzen (1, 2) und in.ihrer relativen Lage zueinander 
ortsfest angeordnet werden, 

- und dass bei Drehung der Rotationswalzen (1 , 2) die jeweiligen 
Mantelflachen der Rotationswalzen (1, 2) die Forderbander (9) 
Obergreifen und den Behalter von den Forderbandern (9) anhe- 
ben und ihn drehen. 



14.Verfahren nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, 

- dass eine Priifeinrichtung pruft, ob an dem Behalter in der ersten 
Stellung ein Identifikationscode erfassbar ist oder nicht, 

- dass der Behalter, wenn der Identifikationscode erfassbar ist, an 
den den Fdrderern (7, 8) nachgeordneten Ort oder in die Beschi- 
ckungsposition gefordert wird, 

-und dass der Behalter, wenn der Identifikationscode nicht er- 
fassbar ist, in die zweite Stellung gebracht wird und das Drehen 
des Behalters zum Erfassen des Identifikationscodes erfolgt, und 
wobei anschlieBend der Behalter wieder in die erste Position ge- 
bracht wird. 
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15.Vorrichtung zur Handhabung von Behaltem in liegender Stellung, wie 
z.B. Dosen oder Flaschen, umfassend: 

- einen ersten Forderer (7) und einen zweiten Forderer (8) mit je- 
weils einem Forderband (9), wobei die Forderbander (9) in paral- 
leler Richtung bewegbar sind, 

- die Forderbander (9) bilden im wesentlichen eine V-Form, 

-ein Paar Rotationswalzen (1, 2) weisen mit ihren Drehachsen in 
Bewegungsrichtung der Forderbander (9) und haben gleiche Ro- 
tationsrichtung, 

- ein Behalter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
Forderbandern (9) aufliegt, in eine zweite Stellung gebracht, in 
der er auf der Mantelflache der Rotationswalzen (1, 2) aufliegt 
und von diesen gedreht wird^ 

- eine Detektoreinheit ist zur Erfassung charakteristischer Merk- 
maie des BehSlters vorgesehen, 

- wobei die Vorrichtung in der ersten Stellung den Behalter entwe- 
der an einen den Forderern (7, 8) nachgeordneten Ort fQhrt oder 
in eine den Forderern (7, 8) vorgeordnete Position zurDckfUhrt, 

- und wobei die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer 
relativen Lage zueinander ortsfest angeordnet sind, 

dadurch gekennzeichnet, 

- dass jede Rotationswalze (1 , 2) als Hohlkorper ausgebildet ist 
und in ihrer Mantelflache in Langsrichtung einen Durchbruch hat, 

- der erste Forderer (7) und der zweite Forderer (8) im Inneren der 
Rotationswalzen (1, 2) angeordnet und in ihrer relativen Lage 
zueinander ortsfest sind, 

- und dass bei Drehung der Rotationswalzen (1, 2) die jeweiligen 
Mantelflachen der Rotationswalzen (1, 2) die F6rderbander (9) 
flbergreifen und den Behalter von den FSrderbandern (9) anhe- 
ben und ihn drehen. 



WO 2005/052870 



16 



PCT/EP2004/010541 



16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Ro- 
tationswalzen (1, 2) wahrend der Erfassung des charakteristischen 
Merkmals der Kontur des Behalters keine Drehbewegung ausfuhren. 

17. Vorrichtung zur Handhabung von Behaltern in liegender Stellung, wie 
z.B. Dosen Oder Flaschen, mit den folgenden Merkmalen: 

- ein Behalter ist auf einer Fordereinrichtung anbringbar, die einen 
ersten Forderer (7) und einen zweiten Forderer (8) mit jeweils ei- 
nem FoTderband (9) umfasst, wobei die Forderbander (9) im we- 
sentlichen eine V-Form bilden, 

-die Kontur des Behalters wird mit Hilfe einer behalterde- 
tektierenden Einheit erfasst, 

- der Behalter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
F6rderb§ndern (9) aufliegt, in eine zweite Stellung gebracht, in 
der er aut den Mantelflachen zweier Rotationswalzen (1 , 2) auf- 
liegt und von diesen gedreht wird, 

-die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer relativen 
Lage zueinander ortsfest angeordnet werden, 

- ein Codeleser erfasst einen auf dem Behalter angebrachten I- 
dentifikationscode, 

- abhangig vom Erfassen des Identifikationscodes wird der Behal- 
ter in der ersten Stellung entweder an einen den FQrderern (7, 8) 
nachgeordneten Ort gefuhrt, 

- Oder der Behalter wird in eine den Forderern (7, 8) vorgeordnete 
Postion Oder Beschickungsposition zuruckgefiihrt, 

dadurch gekennzeichnet, 
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- dass die Rotationswalzen (1 , 2) jeweils als Hohlkorper ausgebil- 
det werden und in der Mantelflache (5) in Langsrichtung einen 
Durchbruch (6) enthalten, 

- der erste Fbrderer (7) und der zweite Forderer (8) im Inneren der 
Rotationswalzen (1, 2) und in ihrer relativen Lage zueinander 
ortsfest angeordnet werden, 

- und dass bei Drehung der Rotationswalzen (1 , 2) die jeweiligen 
Mantelflachen der Rotationswalzen (1, 2) die Forderbander (9) 
ubergreifen und den Behalter von den FSrderbandem (9) anhe- 
ben und ihn drehen. 

18.Vorrichtung nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, 

- dass eine'PrQfeinrichtung pruft, ob an dem BehSlter in der ersten 
Stellung ein Identifikationscode erfassbar ist oder nicht, 

- dass der Behalter, wenn der Identifikationscode erfassbar ist, an 
den den FQrderern (7, 8) nachgeordneten Ort oder in die Beschi- 
ckungsposition gefordert wird, 

- und dass der Behalter, wenn der Identifikationscode nicht er- 
fassbar ist, in die zweite Stellung gebracht wird und das Drehen 
des Behalters zum Erfassen des Identifikationscodes erfolgt, und 
wobei anschlieliend der Behalter wieder in die erste Position ge- 
bracht wird. 
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